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Aritmetica di macchina e errori

Def.

Def.

Def.

Def.

Def.

Teorema di 
rappresentazione 

dei numeri reali



Errori nel calcolo di una funzione

Def.

Def.



Errore algoritmico

Errore analitico

Def.

Def.



Analisi all'indietro dell'errore (algoritmico)

Def.



Teoremi di Gerschgorin
Localizzazione degli autovalori

I teorema di 
Gerschgorin

II teorema di 
Gerschgorin



Def.

Def.

Teorema



III teorema di 
Gerschgorin

Def.

Corollario

Def.



Forma normale di Schur
Def.

Teorema: forma 
normale di Schur



Def.

Teorema



Def.

Norme

Teorema: 
equivalenza delle 

norme



Def.

Def.

Teorema



Teorema

Def.



Teorema

Teorema



Teorema



Def.

Fattorizzazioni di matrici

Def.

Fattorizzazione LU



Def.

Teorema

Matrici elementari

Teorema



Teorema

Matrici elementari di Gauss

Def.



costo computazionale

Stabilità numerica

Strategia di pivoting: pivot parziale

Teorema



Matrici elementari di Householder

Def.



Fattorizzazione QR



costo computazionale

Teorema



Metodi iterativi

Def.

Teorema

Teorema





Metodi di Jacobi e Gauß-Seidel

Condizioni sufficienti di convergenza

Teorema



Zeri di funzioni

Metodo di bisezione 

Metodi del punto fisso

Teorema 
del punto 

fisso



Teorema del 
punto fisso 
con errore



Condizioni di arresto

Velocità di convergenza

Def.



Teorema

Teorema



Teorema

Def.



confronto tra i metodi



Metodo delle secanti

Metodo delle tangenti (o di Newton)

Teorema



Teorema



Teorema

Applicazioni

Zeri di polinomi



Interpolazione

Interpolazione lineare

Interpolazione polinomiale

Polinomi di Lagrange



Resto dell’interpolazione polinomiale

Teorema



Teorema

Lemma

Interpolazione delle radici n-esime dell’unità



Algoritmo FFT (Fast Fourier Transform)



Applicazione di FFT



Integrazione approssimata

Def.



Formule di Newton-Cotes

Formule di Newton-Cotes composte



Problema di Cauchy

Metodi a un passo

Def.

Def.






